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SYSTÈMES D’ÉQUATIONS – D’INÉQUATIONS 
Site MathsTICE de Adama Traoré Lycée Technique Bama ko 

 

I– Système d’équations du 1er degré à 2 inconnues : 
Définition : 
Soient a, b, c, a’, b’, c’ six réels donnés. Résoudre pour x et y réels le système 
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Consiste à déterminer l’ensemble S des couples ( )yx ; de réels qui vérifient 
simultanément les deux équations. 
 
1°) Différentes méthodes de résolution : 
 
Exemple de résolution : 

Résoudre pour x et y réels le système (S) 
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• 1ère méthode : par combinaison linéaires 
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Le système (S) admet le couple ( )1;3 −  comme solution ; ( ) }{ 1;3 −=S . 
 

• 2ème  méthode : par substitution 
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Dans l’équation (1) exprimons x en fonction y : 2x – 5y = 11 ⇔ 
2

115 += y
x . 

Dans l’équation (2) remplaçons x par sa valeur : 
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1−=⇔ y . On remplace y par –1 dans l’expression de 
2

115 += y
x . On obtient 

3=x . D’où l’ensemble solution du système est ( ) }{ 1;3 −=S . 
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• 3ème  méthode : par Comparaison 
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Dans l’équation (1) exprimons x en fonction y : 2x – 5y = 11 ⇔ 
2

115 += y
x . 

Dans l’équation (2) exprimons x en fonction y : 3x + 4y = 5 ⇔ 
3

45 y
x

−= . 

En comparant les valeurs de x on a : 
3
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115 yy −=+ ⇔  

123238103315)45(2)115(3 −=⇔−=⇔−=+⇔−=+ yyyyyy  
31 =⇒−= xy .  D’où l’ensemble solution du système est ( ) }{ 1;3 −=S . 

 
• 4ème  méthode : par déterminant 
Soit le système de deux équations du premier degré à deux inconnues x et y. 
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Où a ; b ; c ; d ; p ; q sont des réels donnés. Pour résoudre ce système on calcule 

le déterminant principal : bcad
dc

ba
Dét −==  ; 

le déterminant secondaire en x: bqpd
dq

bp
Dx −==  ; 

le déterminant secondaire en y: pcaq
qc

pa
Dy −==  ; 

• Si 0≠Dét  ; alors les droites ( ) ( )21 EetE  sont sécantes en un point 
 I ( )yx ; . Le  système admet un couple unique ( )yx ;  de solution tel que :   
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Le système n’admet pas de solutions, φ=S . 
 

• ( ) ( ) confonduessontEetEdroiteslesAlors
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Le système admet une infinité de solutions de la forme, 
) }({ IRxxxS ∈+= /; βα  ou ) }({ IRyyyS ∈+= /;βα . 
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Exemple 1 : Soit à résoudre par la méthode du déterminant le système 
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D’où l’ensemble solution est :  ( ) }{ 1;3 −=S . 
 

Exemple 2 : Soit à résoudre par la méthode du déterminant le système 
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n’admet pas de solutions. D’où l’ensemble solution est :  =S ∅. 
 
Exemple 3 : Soit à résoudre par la méthode du déterminant le système 
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infinité de solutions.   2222 +=⇔=− yxyx  . 
D’où l’ensemble solution est :  }{ IRyyyS ∈+= /);22( . 
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2°) Systèmes paramétriques : 
 
Exemple : Résoudre et discuter suivant les valeurs du paramètre m le système 
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II– Système d’inéquations du 1er degré à 2 inconnues : 
 
Exemple 1 : 
 
Représentons l’ensemble des solutions du système d’inéquations : 
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il faut représenter dans le plan les droites d’équation respectives : 

 

(D1) :  1
2

1 += xy  et  (D2) : 1−−= xy . 

 
 

 
 
 
La région du plan non hachurée est la partie solution du système. 
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Exemple 2 : 
 
 
Représentons l’ensemble des solutions du système d’inéquations : 
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 Ce système est équivalent au système 
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il faut représenter dans le plan les droites d’équation respectives : 

(D1) :  1+−= xy  et  (D2) : 
2

3−−= xy . 

 
 
 
La région du plan non hachurée est la partie solution du système. 
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III – Systèmes de trois équations à trois inconnues : 
 

 Exemple : Résoudre dans ℝ3 le système suivant  
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• Méthode de Substitution : 
 

(L3) ⇒ z = 4x + 2y – 3. En remplaçant z par sa valeur dans les autres équations 

on a le système devient :
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(1) ⇒ 3y =19 – 11x ⇔
3

1119 x
y

−=  . En remplaçant y par sa valeur dans (2) on 

obtient : 20x = 40 ⇔   x = 2 ⇒ y = – 1  z = 3. D’où la solution du système est le 
triplet (2 ; –1 ; 3). Et l’ensemble solution est ( ) }{ 3;1;2 −=S . 
 

• Méthode du pivot de Gauss : 
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Eliminons x  dans les équations (L2) et (L3) 
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Le système devient : 
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Eliminons y dans l’équation  (L3) 
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    Le système devient :  
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  Un tel système est dit échelonné ou triangularisé. 
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  d’où ( ) }{ 3;1;2 −=S  

 
 


