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I) Primitives :  

Situation problème : 

 

1) Soit 𝑓  la fonction définie par 𝑓(𝑥) =   2𝑥 − 5 

a- Détermine une fonction telle que  𝐹′(𝑥)  =  𝑓(𝑥) 

b- Même question pour 𝑓(𝑥)  =  𝑥2 + 2 

c- Peux-tu en donner d’autres ? 

 

2) 𝑓 est le polynôme défini par 𝑓 (𝑥)  =  𝑥 +  1 

a- Trouver une fonction F dont la dérivée est 𝑓 

b- Montrer que pour tout réel c la fonction G définie par 𝐺(𝑥) = 𝐹(𝑥) + 𝑐 est telle que 

𝐺 ’(𝑥) = 𝑓(𝑥)  

Activité 1 (Recherche de primitive) 

Soit 𝑓  la fonction définie par 𝑓(𝑥 ) : 3𝑥2 − 2𝑥 + 1 

Détermine une fonction 𝐹  du 3ième degré telle que ; 𝐹′(𝑥)  =  𝑓(𝑥 ) 

 

1) Définition : 

 Soit 𝑓 une fonction continue sur un intervalle I. On appelle primitive de la fonction 𝑓 sur 

l'intervalle I toute fonction 𝐹 dérivable sur I telle que ∀ 𝑥 ∈ 𝐼 ;  𝑭′(𝒙)  =  𝒇(𝒙) 
 

1. a)  𝑓 est le polynôme défini par 𝑓(𝑥)  =  𝑥 +  1. 

Trouvez une primitive F de  𝑓  sur ℝ, c’est-à-dire une fonction F  dont la dérivée soit 𝑓.  

      b) Montrez que pour tout réel c, la fonction G définie par 𝐺(𝑥)  =  𝐹(𝑥)  +  𝑐  est une 

primitive de  𝑓  sur ℝ. 

     c)  Trouvez une primitive G de f sur ℝ telle que G(2) =  − 3. 

Existe – t-il d’autres primitives de  𝑓  qui prennent la valeur – 3 en 2 ? 

2. Dans chaque cas, trouvez une primitive sur ℝ de la fonction f définie par : 

a) 𝑓 (𝑥)  =  2𝑥2  +  𝑥 +  1.    b)  𝑓 (𝑥)  =  𝑥3 –  4𝑥 + √2.    𝒄) 𝑓(𝑥)  =  2 +  𝑐𝑜𝑠 𝑥. 

 

2) Propriétés  

P1 : Toute fonction continue sur un intervalle I admet une infinité de primitives sur cet 

intervalle.  

 

Primitives-Intégrales-Calculs 

d’aires 
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P2 : L'ensemble des primitives d'une fonction 𝑓 sur un intervalle I est l'ensemble des fonctions 

définies sur cet intervalle par 𝑥 → F(𝑥)  +  𝑘  où  𝑘 est un nombre réel.  

3) Recherche de la primitive d'une fonction :  

 

La fonction 𝑥 →  𝑥4 a pour dérivée 𝑥 →  4𝑥3  

Donc la fonction  𝑥 →  
1

4
𝑥4  a pour dérivée 𝑥 →  𝑥3  

Alors d'une manière générale, n étant un nombre entier nature non nul, la fonction :  

 

𝑥 →  𝑥𝑛+1  a pour dérivée 𝑥 → (𝑛 + 1) 𝑥𝑛 

 

donc 𝑥 →  
1

𝑛+1
𝑥𝑛+1

    est une primitive de 𝑥  𝑛.  

 

Ainsi par lecture inverse des tableaux de dérivation, on établit le tableau des primitives :  

 

a) Primitives des fonctions usuelles  

 

Fonctions  Primitives  Intervalles  

 

𝑎 (𝑎 ∈ ℝ ) 
 

𝑎𝑥 +  𝑘 

 

ℝ = ]−∞ ; +∞[ 
 

𝑥𝑛  ( 𝑛 ∈  ℕ∗ ) 

 
𝑥𝑛+1

𝑛+1
 + 𝑘 

 

ℝ = ]−∞ ; +∞[ 

 

𝑎𝑥n 
 

𝑎𝑥𝑛+1

𝑛+1
 + 𝑘 

{
ℝ∗ 𝑠𝑖 𝑛 < 0
ℝ 𝑠𝑖 𝑛 > 0

  

 

1

𝑥2
 

 
−1

𝑥
 + 𝑘 

 

ℝ* 

1

𝑥𝑛
 

−1

(𝑛−1)𝑥𝑛−1
 + 𝑘 

 

ℝ* avec (𝑛 ≠ 1) 

𝑎

𝑥𝑛
 

 
−𝑎

(𝑛−1)𝑥𝑛−1
 + 𝑘 

 

 

ℝ* avec (𝑛 ≠  1) 

1

𝑥
 

 

𝑙𝑛|𝑥| + 𝑘 

 

ℝ+
∗   

1

√𝑥
 

 

2√𝑥 + 𝑘 

 

ℝ+
∗   

𝑎

√𝑥
 

2𝑎√𝑥 + 𝑘  

ℝ+
∗   

√𝑥 2

3
𝑥√𝑥 + 𝑘 

 

ℝ+ 

√𝑎𝑥 + 𝑏 2

3𝑎
(𝑎𝑥 + 𝑏)√𝑎𝑥 + 𝑏 + 𝑘 

 

ℝ 

 

Sin 𝑥 

 

− Cos𝑥 + 𝑘 

 

ℝ 
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Cos 𝑥 

 

Sin𝑥 + 𝑘 

 

ℝ 
1

𝐶𝑜𝑠2𝑥
= 1 + 𝑡𝑎𝑛𝑔2𝑥 

 

Tg𝑥 + 𝑘 

 

ℝ − {
𝜋

2
+  2𝑘𝜋 ; 𝑘 ∈ ℤ} 

1

𝑆𝑖𝑛2𝑥
= 1 + 𝑐𝑜𝑡𝑎𝑛𝑔2𝑥 

 

− cotg𝑥 +  𝑘 

 

ℝ− {𝑘𝜋 ; 𝑘 ∈ ℤ} 

 

Sin (𝑎𝑥 +  𝑏) (a ∈  ℝ∗) 

 

−
1

𝑎
𝐶𝑜𝑠(𝑎𝑥 + 𝑏) +  𝑘 

 

ℝ.  

 

Cos(𝑎𝑥 +  𝑏) (a ∈  ℝ∗) 

1

𝑎
𝑆𝑖𝑛(𝑎𝑥 + 𝑏) +  𝑘 

 

ℝ 

 

tg (𝑎𝑥 +  𝑏) (a ∈  ℝ∗) 

1

𝑎
𝐶𝑜𝑠(𝑎𝑥 + 𝑏) +  𝑘 

 

ℝ 

 

 

b) Opérations sur les Primitives :  

 

Fonctions Primitives 

 

𝑢′ +  𝑣′ 
𝑢 +  𝑣 +  𝐾 

 

𝑢′𝑣 +  𝑣′𝑢 

𝑢   𝑣 +  𝐾 

 

𝑎𝑢′ ( 𝑎  ℝ) 

𝑎𝑢 +  𝐾 

 

𝑢′   𝑢n 
 

(𝑢)𝑛+1

𝑛+1
 + 𝑘 

 

𝑢′

(𝑢)𝑛
 

 
−1

(𝑛−1)(𝑢)𝑛−1
 + 𝑘 

𝑢′

𝑢
 

 

𝑙𝑛|𝑢| + 𝑘 

𝑢′

√𝑢
 

 

2√𝑢 + 𝑘 

Sin (𝑢)  

−
1

𝑢′
𝐶𝑜𝑠(𝑢) +  𝑘 

Cos (𝑢)  
1

𝑢′
𝑆𝑖𝑛(𝑢) +  𝑘 

𝑢′

𝐶𝑜𝑠2𝑢
= 1 + 𝑡𝑎𝑛𝑔2𝑢 

 

 

tg (𝑢) + 𝑘 

𝑢′

𝑆𝑖𝑛2𝑢
= 1 + 𝑐𝑜𝑡𝑎𝑛𝑔2𝑢 

 

Cotg (𝑢) + 𝑘 
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NB :  (𝑢)𝑛√𝑢  = (𝑢)
2𝑛 +1

2  

 
Exemple 

 

Déterminer l’ensemble des primitives des fonctions suivantes  

 

a) 𝑓(𝑥)  =   𝑥3 –  𝑥2  +  3𝑥 –  2   ; b)   𝑓(𝑥)  =  1 − 13 x  

      c)𝑓(𝑥)  =
5)32(

1

x
         

; d) 𝑓(𝑥)  = (
243 2) xxxx   

      e)   𝑓(𝑥)  =  (𝑥 +  1) 1x ;         f)   𝑓(𝑥)  = 
153

1518

2 



xx

x

 

 
 

Solution : 

 

a) 𝑓(𝑥)  =   𝑥3– 𝑥2  +  3𝑥–  2    = > F( x ) = 
1

4
𝑥4 −  

1

3
𝑥3 +  

3

2
𝑥2 −  2𝑥 + 𝐾 

 

b) 𝑓(𝑥)  =  1 − 13 x = > F( x ) = 𝑥 − 
2

9
( 3𝑥 − 1 )√ 3𝑥 − 1 +  𝐾 

c) 𝑓(𝑥)  =
5)32(

1

x
= >  𝑓(𝑥)  =

2
2
•

5)32(

1

x
= > 𝑓(𝑥)  =

1
2
•

2

( 2𝑥 + 3)5
 

= >F(𝑥) = 
1

2
 •

− 1

( 5−1 )( 2𝑥 + 3 ) 5−1
+  𝐾 = > F( x ) = 

1

2
 •

− 1

4( 2𝑥 + 3 ) 4
+  𝐾 

 

= >F(𝑥) = 
− 1

8( 2𝑥 + 3 ) 4
+  𝐾 

 

d) 𝑓(𝑥)  = (
243 2) xxxx  < = >𝑓(𝑥) =  ( 𝑥3 +  𝑥)(𝑥4 +  2𝑥2)

1

2 

= >𝑓(𝑥) =  
4

4
(𝑥3 +  𝑥)(𝑥4 +  2𝑥2)

1

2    = >𝑓(𝑥) =  
1

4
( 4𝑥3 +  4𝑥)(𝑥4 +  2𝑥2)

1

2 

 

= >  F(𝑥) = 
1

4
[

1
1

2
+ 1

(𝑥4 +  2𝑥2)
1

2
+ 1

] + 𝐾 = >  F(𝑥) =
1

4
[

1
1

2
+ 1

(𝑥4 +  2𝑥2)
1

2
+ 1

] +  𝐾 

 

= >  F(𝑥) =
1

4
[

1
3

2

(𝑥4 +  2𝑥2)
3

2] +  𝐾 = >  F(𝑥) = 
1

6
(𝑥4 +  2𝑥2)

3

2  + 𝐾 

 

= >  F(𝑥) = 
1

6
(𝑥4 +  2𝑥2)

3

2  + 𝐾 = >  F(𝑥) = 
1

6
(𝑥4 +  2𝑥2)√𝑥4 +  2𝑥2 + 𝐾 

  

e) 𝑓(𝑥)  =  (𝑥 +  1) 1x < = > 𝑓(𝑥)  =  ( 𝑥 + 1 )
3

2 = >  F(𝑥) = 
5

2
( 𝑥 + 1 )

5

2 +  𝐾 
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= >  F(𝑥) = 
5

2
( 𝑥 + 1 )2√ 𝑥 + 1 +  𝐾  

 

f)   𝑓(𝑥)  = 
153

1518

2 



xx

x
< = >𝑓(𝑥)  = 3 • 

6𝑥 − 5

√3𝑥2− 5𝑥 +  1
= > 

 

F(𝑥) = 3( 2√3𝑥2 −  5𝑥 +   1) +  𝐾  = >F(𝑥) =6√3𝑥2 −  5𝑥 +   1 +  𝐾 
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II) Intégrale d'une fonction  

Situation problème : 

 

Construis dans un repère orthonormé (O ;I ;J ) du plan affine la droite Δ : 𝑦 =  𝑥 + 2  et  

La droite d’équation 𝑥 = 3 ; on désigne par  le point d’intersection de Δ et l’ axe des 

ordonnées  

Par  B et C les points d’intersections de Δ et de 𝑥 = 3 et  de  l’axe des abscisses avec 𝑥 = 3 

a- Calcule l’aire du quadrilatère OABC  

b- Calcule une primitive de F de  f tel que 𝑓(𝑥)  = 𝑥 + 2 

c- Calcule F(3)−F(0) puis compare-le à l’aire du trapèze OABC  

 

1) Définition :  

Soit 𝑓 une fonction définie, dérivable sur un intervalle I = [a, b] et F une primitive de 𝑓 sur I.  

On appelle intégrale de la fonction 𝑓 entre 𝑎 et 𝑏 le nombre réel A tel que :     

 

A =   
b

a

b

a aFbFxFdxxf )()()()(  

 

2) Propriétés :  

Propriété 1 : (linéarité) 

 

Soient 𝑓 𝑒𝑡 𝑔 deux fonctions continues sur I = [a ;  b], on a :  

 

- ∫ ( 𝑓 + 𝑔 )𝑑𝑥 = 
𝑏

𝑎 ∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥 +  
𝑏

𝑎 ∫ 𝑔(𝑥)𝑑𝑥   
𝑏

𝑎
 

 

-  ( 𝛼  ;   𝛽 )  ∈  ℝ ;  ∫ ( 𝛼𝑓 + 𝛽𝑔 )𝑑𝑥 = 
𝑏

𝑎 ∫ 𝛼𝑓(𝑥)𝑑𝑥 +  
𝑏

𝑎 ∫ 𝛽𝑔(𝑥)𝑑𝑥   
𝑏

𝑎
 

-  
b

a

b

a
dxxfkdxxkfRk )()(;

 

- Si f ≥ 0 ; alors  
b

a
dxxf 0)(

 
 

- Si f ≥ g ; alors ∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥 ≥ 
𝑏

𝑎
∫ 𝑔(𝑥)𝑑𝑥  

𝑏

𝑎
 

 

- Si f  est continue sur I, alors  
b

a

b

a
dxfdxxf )(

 
 

Propriété 2 : (Relation de Chasles). 

 

Soit f une fonction continue sur un intervalle I.  

Soient trois réels a, b, c éléments de l'intervalle I  

D'après Chasles 
c

a
dxxg )(  =  

b

a

c

b
dxxfdxxf )()(  
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Conséquences :  

 

 si 𝑎 =  𝑏 alors  
a

a
dxxf 0)(  

  
b

a

a

b
dxxfdxxf )()(  

 

Propriété 3 : (Inégalité et valeur de la moyenne) 

 

a) Inégalité de la moyenne :  

Si 𝑎 ≤  𝑏     𝑒𝑡     𝑚 ≤  𝑓 ≤ 𝑀, alors on a : 𝑚 ≤  


b

a
Mdxxf

ab
)(

1
 

b)  Valeur moyenne :  

On appelle valeur moyenne de 𝑓, le réel M  tel que :  

M   = 

b

a
dxxf

ab
.)(

1
 et il existe un réel C  ba,  tel que :  

𝑓(𝑐) = 

b

a
dxxf

ab
)(

1
 

Exemple : 
 

Encadrer l'intégrale A= 



2

0
)sin2( dxx  

 

Solution : 

 

A = 



2

0
)sin2( dxx  ; Posons 𝑓(𝑥)  =  2 –  𝑠𝑖𝑛 𝑥.  

 

Puisque 0  ≤  𝑥  ≤ 2π      et      – 1 ≤  𝑠𝑖𝑛𝑥  ≤ 1  

 

Alors le minimum et le maximum de f sont :  

 

𝑚 = (2 – 1) = 1 ; M = (2 – (−1)) = 3 

 

D'où l'encadrement : 𝑚 (𝑏 –  𝑎) ≤ 



2

0
)()( abMdxxf

 
 

est équivalent à : 1 (𝑏 − 𝑎) ≤ 



2

0
)(3)( abdxxf

 
 

Or 𝑎 = 0   et   𝑏 = 2π 

 

 1(2𝜋 −  0) ≤   ∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥
2𝜋

0
 ≤ 3(2𝜋 − 0)   
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= > 2π  ≤  ∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥
2𝜋

0
 ≤ 6𝜋 

 

III) Primitives et intégrales indéfinies : 

 

Théorème 1 :  

 

Si f est une fonction continue et F sa primitive, alors, on peut écrire F(𝑥) = 
x

a
dttf )(  

De même on a :  
x

a
xfdttf

dx

d
xF

dx

d
)()()(  

 

1) Définition : 

 

Si 𝐹′(𝑥) = 𝑓(𝑥), on dit que 𝐹(𝑥) est une primitive de 𝑓(𝑥) et on peut symboliquement écrire  

 

𝐹(𝑥) = D-1[𝑓(𝑥)] 
 

Où D-1 indique l'opération inverse de la dérivée. 

 

Théorème 2 :  

 

Si F1 et F2 sont deux primitives de 𝑓(𝑥), il s'en suit que : F1(𝑥) = F2(𝑥) +C. Où C est une 

constante  

 

Théorème 3 :  

Si F1(𝑥) est une primitive quelconque de 𝑓(𝑥), alors 𝐹(𝑥) =  
x

a

aFxFdttf )()()( 11  

C'est-à-dire que la valeur de l'intégrale définie peut s'obtenir à partir d'une de ses primitives 

évaluées à la limite supérieure et à la limite inférieure.  
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IV) Intégration par parties – Intégration par 

changement de variable affine 

 
1) Intégration par Parties 

Théorème : 

 

 Si 𝑢 et 𝑣 sont deux fonctions différentiables sur un  l'intervalle I = [a, b], alors on appelle 

intégration par parties, toutes opérations définie par  :  

 

  
b

a

b

a

b

a dxxvxuxvxudxxvxu )()(')]()([)(')(  

 

2)  Intégration par substitution ou par changement de variable  

Dans certaines intégrales, l'intégration est effectuée plus facilement lorsqu'on substitue à la 

place de la variable 𝑥 une autre variable qui est fonction de 𝑥.  

 

Méthode pratique :  

 

Pour calculer l'intégrale  
b

a
dttf )0()(   ; on utilise la méthode suivante :  

 faire le changement de variable en posant :  

  tu  et on obtient du = dt  

 utiliser l'égalité :  





b

a

b

b
duufdttf



 
 )(

1
)(  

Exemple 
 

1) En utilisant une intégration par partie, calculer les intégrales suivantes :  

A= 


2

0
2xdxCosx  ; B = 



1

0 2
dx

x

x
 ; C = 







2

2

2 )1cos( dxxx  

2) En utilisant la méthode de substitution, calculer l'intégrale  

I =  

0

1 32
dx

x

x
 

Posons u = 2𝑥 + 3  du = 2d𝑥 => d𝑥 = du
2

1
 

De plus  
11

30





uxsi

uxsi

2

3

32






u
x

xu

 

 Donc I =   


3

1

3

1
)

3
(

1

2

12

3

du
u

u
u

du
u

u

 I = 3
3

4
6

3

2

4

1
3

1









 uuu  
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D'où I = 3
3

4
  

V) Calculs de valeurs approchées d'une intégrale : 

 

Méthode de rectangles :  

 

Soit 𝑓 une fonction dérivable sur un intervalle [a ; b] tel que 'f  admet un majorant M sur cet 

intervalle.  

Lorsque l'on partage [a ;  b] en n intervalles de même amplitude et d'extrémités  

a = 𝑥0 ; 𝑥1 ; 𝑥2 ;…………. ; 𝑥n = b ;  

on a :  

 Une suite (Sn)  𝑛 ∈  ℕ∗
 de termes général Sn tel que ;  

Sn = 




 1

0

)(
n

i

xif
n

ab
 qui converge vers A = 

b

a
dttf )(  

2)(
2

;* ab
n

M
SnANn   

 

Exemple 
 

Déterminer une valeur approchée de l'intégrale A =  

1

0 2 1

1
dx

x
 en partageant l'intervalle  

[0, 1] en 5 intervalles de même amplitude.  

 

 

Solution 
 

Posons 𝑓(𝑥) = 
1

1
2 x

 

 

 1,0x ; f est décroissante donc on a :  

D'où 


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


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








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










































































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83,0
5

4

5

3
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On obtient ainsi s5 = 0,83 ; et S5 = 0,73.  

 

De même déterminer une valeur approchée de  

A = dxe

x


1

0

2

2

, en par partageant l'intervalle [0, 1] en 10 intervalles de même amplitude.  
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VI) Calcul d'aires :  

Situation problème  

 

L’unité de longueur est le cm ; l’unité d’aire est le cm2 et les repères utilisés sont 

orthonormaux 

 

fig1                                                      fig1                                    fig1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dans chacun des cas ci-dessus : 

a) Calcule l’aire du domaine colorié ; 

b) Trouve une primitive F de la fonction 𝑓 représentée  puis calcule F(b)-F(a) 

c) Que constates-tu ? 

Synthèse :    

                                                                                                                                                    

De façon   générale   nous admettrons que lorsque f est une fonction continue sur un  

intervalle [𝑎; 𝑏] alors l’aire du domaine colorié ci-contre est égale à F(b)-F(a) ou F est une 

primitive de f sur [𝑎; 𝑏] ( l’unité d’aire étant l’aire du rectangle OIAJ ). 

Par la définition de l'intégrale définie, la surface entre une fonction 𝑓(𝑥) et l'axe des abscisses 

ou encore entre deux fonctions 𝑓 et g ( 𝑓 >  𝑔) et l'axe des abscisses est donnée 

respectivement comme suit, lorsque x va de a vers b (𝑎 <  𝑏 ) 

S = 
b

a
dxxf )(  (unité d'aire) 

Ou S =  
b

a
dxxgxf ))()((  (unité d'aire) 

NB : Dans cette intégration, les portions de surface au dessus de l’axe des abscisses donnent 

une contribution positive, tandis que les portions en dessous de l’axe des abscisses donnent 

une contribution négative.  

Ainsi quelques méthodes de calcul des surfaces sont illustrées dans les cas de figure qui 

suivent :  
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1er Cas :  

M(𝑥, 𝑦)   D <=>








)(0 xfy

bxa
 

Ainsi l'aire du domaine plan Da                                      b 

est A(D) = 
b

a
dxxf )(  (unité d'aire) 

 

2ème Cas :  

M(𝑥, 𝑦) 









0)( yxf

bxa
D

                                             a                                   b

 

Ainsi l'aire du domaine plan  

D est A(D) = − 
b

a
dxxf )(  (unité d'aire) 

 

3ème Cas :  

M(𝑥, 𝑦) 









)()( xfyxg

bxa
D       a                                          b 

Ainsi l'aire du domaine plan limité  

par les deux courbes (Cf) et (Cg) est : 

A(D) =  
b

a
dxxgxf ))()((  

(car (Cf) est au dessus de (Cg).  

 

4ème Cas :  

M(𝑥, 𝑦) 
















)()(

)()(

xgyxf

etxfyxg

cxbetbxa

D

                        a                        b                            c

 

Ainsi l'aire du domaine plan limité  

par les deux courbes est :  

A(D) =∫ (𝑓(𝑥) − 𝑔(𝑥))𝑑𝑥
𝑏

𝑎
+ ∫ (𝑔(𝑥) − 𝑓(𝑥))𝑑𝑥

𝑐

𝑏
 

 

Exemple 
 

1) Calculer puis représenter  l'aire A de l'ensemble des points M 








y

x
 du plan compris 

entre les courbes (C𝑓) et (Cg) de fonction respectives 𝑓(𝑥)  =   2𝑥2 – 2𝑥 +  1 et                 

𝑔(𝑥)  =  𝑥3 –  3𝑥 +  3 et les droites d'équations : 𝑥 =  −1 et 𝑥 =  1. 

2) Calculer puis représenter  l'aire de la portion du plan limité par la courbe (C𝑓) de la 

fonction 𝑓(𝑥)  =  1 –  𝑥2  𝑒𝑡 les droites d'équations 𝑥 =  −2 𝑒𝑡 𝑥 =  2. 

Solution  
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1) Calculons puis représentons l'aire A de l'ensemble des points M 








y

x
 du plan compris 

entre les courbes (Cf) et (Cg) de fonction respectives 𝑓(𝑥)  =   2𝑥2 –  2𝑥 +  1 et                                      

𝑔(𝑥)  =  𝑥3 –  3𝑥 +  3 et les droites d'équations :  𝑥 =  −1 𝑒𝑡 𝑥 =  1 

La représentation des courbes  (C𝑓) et (C𝑔) dans le repère donne :  

 

 
 

 

 

 

 

A =∫ (𝑓(𝑥) −  𝑔(𝑥))𝑑𝑥 = 
 1

− 1
∫ ((2𝑥2 −  2𝑥 + 1) −  (𝑥3 −  3𝑥 + 3))𝑑𝑥

 1

− 1
 

 

= > A =  ∫ (− 𝑥3 + 2𝑥2 +  𝑥 − 2 )𝑑𝑥
 1

− 1
=  [−

1

4
𝑥4 +  

2

3
𝑥3 + 

1

2
𝑥2 −  2𝑥] 1

−1
 

 

= > A = [−
1

4
+ 

2

3
+  

1

2
−  2 ] −  [−

1

4
−  

2

3
+  

1

2
+  2 ] =  − 

8

3
 ( u.A ) 

 

 

 

 

 

Intégrale = -2,66667
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2) Calculons  puis représentons  l'aire de la portion du plan limité par la courbe (𝐶𝑓) de la 

fonction 𝑓(𝑥)  =  1 –  𝑥2   et les droites d'équations   𝑥 =  −1   𝑒𝑡  𝑥 =  0. 

La représentation de la fonction 𝑓 dans le repère donne :  

 

 

 
 

 

A =∫ 𝑓(𝑥)𝑑𝑥 = 
 0

− 1
∫ ( 1 − 𝑥2)𝑑𝑥

 0

− 1
 

 

= > A =  [ 𝑥 − 
1

3
𝑥3] 0

−1
 

 

= > A = [ 0 ] −  [−1 +  
1

3
] =  − 

2

3
 ( u.A ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Intégrale = 0,666667
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