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; : i champ de pasanteur ; et A g
ge 2 'Mmg%mcntgz{:;g iavec sa n?oto s'&lance sans vitesse initiale depuis Forigine O du repere 3 la dateft =0

. y 1 3 {'aside de entre de
izontale. On repére la position du systéme {motard +moto} a I'aide de son centre dr;' ; i
=S . - s ST & €2 e sy 3
t horizo 6.0 s Ia vitesse du systéme est va = 30 m-s't. Puis il s'engage sur un tremplin faisant

Exerct

Un motard de masse m

sur gne portion rectiigne €

gravité G. Arrive au point A a ladatet =
3 = 3¢° avec l'horizontale.

un angle p = 30° ave S . Y

Lo référentiel d'étude sera supposé galiléen. On prendra g 10 N-kg
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1. Phase d'élan ;
a”¥Qu'est ce gu'un référentiel galilden ?
b=Donne les coractéristiques du poids du systéme {motard-+moto} et précise Fauleur de cetie force,
CY5ur fe trajet OA, le systeme est-il pseudo isolé ? Justifie clairement.
d"\Détermine Yaccélération moyenne du systéme sur ce trajet.
e7jSachant que sur fe remplin le systéme maintient sa vitesse constarite & 30 m-s™, est-if pseudo-isolé ?
19)Cie tes Torces qui S'exercent sur e systeme eoieiAleEB
2. Phase desaub: SR S i Bl
Or; ronsidére 3 orésent ie point C comme & nouvelle origine du repére d'dtude. Le motar&-'QUifte'-fié:;ﬁfezép!in enBaia
aste s = O, nouvelle origine du temps. Ji est alors considéré en chute fibre jusaua to. —
a°)¥Comment se nomme la grandeur g ?
823D

aua ce qu'il refouche le sol, .

nrie les coordonnées du vecteur vitesse du systéme au point B, lorsqu’il quitte e tremplin.

< }Deterrmine ies coordonndes du vecteur accélération que subit le systéme lor
d°) déduis en jes équations horaires de la vitesse et de la position.

e )Choisis, sans fe justifier, fa courbe qui repréésente le mieux Valiure de la fonction Wyl k)
Courbe 2

s du sau.

Courbe 3
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f“‘)Mén;se question pour fa fonction x(t) :

Courbe 1 Courbe 2 Courbe 3 A Courbe 4
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imi?f? 2z Un’smsde (S? de “_1555‘? m = 100g de dimensions négligeables peut glisser dans une gouttidre ADB den;: ie plan de
symetrie est vertical et qui est forme d'une partie rectiligne inclinée A
At? el d'une paﬁ’ie Circulaire DB de rayon r = 700 | On donne i}
AQD=g= 600 BOK=B=300 &‘
.1‘”)‘ (S) est fancé en A avec une vitesse v |, Calcule s valeur s'jf 2 M\“"'\
AVOVE 21 ) avec une vitesse vD= 4mys e
2%} Deterrnine Vintensité de Ig réaction du sy int K
o el e pport au point K.
<7 BB realite, ta partie circulaire DB exerce

f Caleulz Yinte

e Hair Une force de frotterme
BEie de °f sachant que (s el
vitesse nulle, SR

w3 3ttive en B avec une ‘
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